2/22 



FIG. 2 




FIG. 3 




3/22 



FIG. 4 

14 















G1 






_Bi) 






G1 






B1 






G2 






B2 






G2 






B2 


























R1 






G1 






R1 






G1 






R2 






G2 






R2 






G2 






















G1 






B1 






G1 






B1 






G2 






B2 






G2 






B2 






















R1 






G1 






R1 






G1 






R2 






G2 






R2 






G2 













FIG. 5 



4/22 



a 

m 

jp 
n 
J= 

111 

a 



FIG. 6A 




FIG. 6B 




FIG. 7 




F1 LPF 




r12 r13 r1 ^ r1 ' 5 r16 



U I I 

grp3 grp4 



T 

100 



5/22 




18 

C 

FIG. 10 



19 



FIG. 11 



23- 



FIG. 12 




24- 



25' 



7/22 



FIG. 13 



30 


' 29 


7l 





F/G. 74 




F/G. 75 



37 



-38 



-39 



-40 



-41 



-42 



-43 



-100 



8/22 



FIG. 16 





^44 













F/G. 77,4 F/G. 778 




FIG. 17C 



9/22 



FIG. 18 



IE 



DEFOCUS 



F/G. 79 



136 



VERTICAL 

SCANNING 

UNIT 



CLOCK 

SYNC 
SIGNAL, 



138- 
134 



TIMING 

GENERATION 

UNIT 



135 



100 



AREA SENSOR 
UNIT 



ANALOG SIGNAL 
PROCESSING UNIT 



HORIZONTAL 

SCANNING 

UNIT 



141 



IF UNIT 



i i i i-i i 



DIGITAL SIGNAL 
PROCESSING 
UNIT 




I I I l- l I 



A/D 
CONVERSION 
UNIT 



-137 



139 



IMAGE 
SIGNAL 

COMMAND 



140 



10/22 



FIG. 20 



140 



FROM A/D 

CONVERSION- 

UNIT 

140-1- 



140-2- 



SIGNAL 

PROCESSING 

1 



SIGNAL 

PROCESSING 

2 



140-n- 



SIGNAL 

PROCESSING 

n 




COMMAND 
FROM IF UNIT 



-TO IF UNIT 



140b 



FIG. 21 



100- 



IMAGE 

PICKUP 

ELEMENT 



CPU 
ROM 



RAM 



EEPROM- 



-143 

-144 

-145 

-146 
H42 



11/22 




12/22 



FIG. 24 




FIG. 26 



59 



13/22 



FIG. 27 

62 





— I 










G1 






B1 




G1 






B1 






G2 






B2/ 






G2 






B2 






























R1 






G1 


G2 






R1 






G1 


G2 






R2 






R2 


























G1 






B1 






G1 






B1 






G2 






B2 






G2 






B2 


























R1 






G1 


g; 


i 




R1 






G1 


G2 






R2 






R2 

















FIG. 28 




14/22 



O 
sj 

¥= 

ru 

IB 

o 



FIG. 




75- 



F/G. 30 



G1 



G2 



B1 



B2 



G1 



G2 



B1 



B2 



G1 



G2 



B1 



B2 



G1 



G2 



B1 



B2 



G1 



G2 



B1 



B2 



G1 



G2 



B1 



B2 



R1 



R2 



G1 G2 



R1 



R2 



-76 



G1 G2 



R1 



R2 



G1 G2 



R1 



R2 



G1 G2 



R1 



R2 



G1 G2 



R1 



R2 



G1 G2 



15/22 



FIG. 31 



_G1_ 
_G2_ 

JL 
_B2 



R2 



G1 



G2 



_GL 
_G2_ 

IE 
J2 



iL 
R2 



G1 



G2 



_GL 
-G2_ 

JL 
B2 



iL 
R2 



G1 



G2 



77 

-4 



_GJ_ 
_G2_ 

iL 
B2 



R2 



G1 



G2 



iL 
_G2_ 

iL 
B2 



_B1_ 
R2 



G1 



G2 



iL 
_G2_ 

iL 
B2 



iL 
R2 



G1 



G2 

T 
78 



F/G. 32 

150 



79- 






LENS IF 


EEPROM 




UNIT 


-A — 


— \— 


147 


148 



LENS 

ATTACHMENT 
DETECTION UNIT 



100- 



L2 



IMAGE 
PICKUP 
APPARATUS 
IF UNIT 



149 



CPU 



ROM 



RAM 



EEPROM 



80 



-143 
-144 

-145 

-146 
-142 



16/22 

FIG. 33A 



129 




FIG. 33B 



129 




17/22 



FIG. 34 




FIG. 35 



85a 
85b 4 



-83a 
-83b 



86a- 



-84a 
-84b 



-86b 



-87a 
-87b 



-88a 
-88b 



-89a 
^89b 



-100 



18/22 




19/22 



FIG. 37 



118 



120 105 106 
Vdd/ 



<£TX00 
4>R0 



cf>TXeO 




*S0 
<i>TX01 
<f>R1 



4>TXe1 



o4>HC 
<>Vhc 



HORIZONTAL SCANNING UNIT 



119 



20/22 



CM 



CT3- 



DC 
O 



CO- 



25 

CD 
it 



LU 

h-LL. 

X\ 
LU i—4 



cd 

CO 

,co 

<o 
zXi 

coo.: 



O 

CO 

cr 

LU 

oil 

\o: 
<o: 



l— o_b= 
co z 

CO^LU 



Q_ 

O 
O 



CD 



Q 

DC 

LULUO\ 



O- 
cc; 



occ 

LU 

LuO 

co<c: 



O 
\— 
<c 
cc 

LU 



CD 
CD 



CD 

0=2 

LULU 

cc^ 



co 



21/22 



FIG. 39 




22/22 



FIG. 40 



O 

=:• 

I- 

ry 

CO 

o 




FIG. 41 



